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DrakOnigstn 13 

TELEFAX pICX) 
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Mr/Hu/HS 



Herr 

Gerold Klaus 
Htirnheimweg 2 
79431 Kenzingen 



vorrichtung sum Verankern von Zahnersatz an Kief er 



Die Erf indung bezieht sich auf eine Vorrichtung zum Verankern 
von Zahnersatz am Kiefer, mit elnem in den Kiefer einsetzbaren 
Implantat mit Innengevinde und einem nachtr&glich daran 
befestigharen, den eigentlichen Zahnersatz tragenden 
Aufbauteil. 

Derartige Vorr ich tungen sind here its bekannt und dabei wird 
das Implantat nach operativer Sffnung des Zahnf leisches in 
eine in den Kieferknochen eingebrachte Bohrung eingesetzt. Das 
Implantat weist ein durch das Zahnfleisch beziehungsweise die 
Schleimhaut zugangliches Innengewinde auf , an das spfiter, wenn 
das Implantat ausreichend mit dem Kieferknochen verwachsen 
ist, ein Aufbauteil angeschraubt warden kann, das den 
eigentlichen Zahnersatz trftgt. In vielen Fallen kann die 
Richtung , unter der die Bohrung in den Kieferknochen 
eingebracht wird, nicht frei gewMhlt werden, sondem mufi den 
jewel ligen ort lichen Gegebenheiten und insbesondere auch der 
Knochenverteilung an der betref fenden St e lie angepafit werden. 
MuB das Implantat schr£g zu der L&ngsachse des Zahnes 
eingesetz t werden , den das Implantat trSgt , ist eine 
entsprechende Anpassung des Aufnahmeteils des Zahnes 
erf order lich. Unter Umstanden durchsetzt dabei die 
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Verankerungsschraube den Wins t lichen Zahn so f dafi die zum 
Einsetzen der Verankerungsschraube erf order 1 iche 

Schrauben8ffnung in eine sichtbare Aufienf ISche des kilns t lichen 
Zahnes eingebracht werden mufl. Dies ist vor allem bei den 
5 Vorderzahnen aus kosmetischen Griinden unerwflnscht. 

Es sind deshalb schon Implantate bekannt geworden, bei denen 
der in der Schleimhaut bef indl iche Teil gegentiber dem im 
Knochen s itz enden Teil etwas geneigt ist , so dafi beim 

10 Einsetzen des Implantates dieses so gedreht werden kann, dafi 
die Verankerungsschraube in der gewfinschten Richtung 
eingesetzt werden kann. Es xtdissen dann eine Vielzahl von 
Implantaten ait unterschiedlichen Neigungswinkeln vorgefertigt 
werden, um der jeveiligen Situation gerecht werden zu kdnnen. 

15 Da die einzelnen, unter schiedl ich geformten Implantate jeweils 
nur in ger ingen Stiickz ahlen benotigt werden , ist ihre 
Her stel lung entsprechend teuer . 

Es ist auch schon ein Implantat mit einer als Innenmehrkant 
2 0 ausgebildeten Steckoff nung bekannt , in die ein Steckteil mit 
Aufienmehrkant einsetzbar ist, das eine gegentiber der 
X&ngsachse des Aufienmehrkants geneigte Aufnahmef lache mit 
Gewindebohrung zum Befestigen eines den eigentlichen 
Zahnersatz tragenden Aufbauteils aufweist. Der Aufienmehrkant 
25 kann dabei in unterschiedlichen Richtungen in die Steckoff nung 
eingesteckt werden, so dafi die Aufnahmef ISche und die 
Gewindebohrung ftir die Verankerungsschraube des Zahnersatzes 
entsprechend ausgerichtet werden kSnnen* Dies stellt jedoch 
eine relativ aufwendige Ldsung dar, bei der die Steckdffnung 
30 und das Steckteil sehr pr&zise gefertigt sein mtissen und 
dementsprechend teuer sind. Aufierdem kann die Einsteokrichtung 
des Steckteils nur in dem durch die Mehrkantverbindung 
vorgegebenen Raster verandert werden. 
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Es besteht deshalb die Aufgabe, eine Vorrichtung der eingangs 
erwahnten Art zu schaffen, welche die Beriicks icht igung 
unterschiedlicher Winkel zwischen Implantat und Zahnersatz bei 
beliebigen handelsliblichen Implantaten ermoglicht und somit 
einen Divergenzausgleich erlaubt. 

Die LBsung dieser Auf gabe besteht darin , daB zwischen dem 
Implantat und dem Aufbauteil ein Winkelkorrektur stuck 
vorgesehen ist, das eine Neigung des Aufbauteils gegeniiber dem 
Implantat ermSglicht, dafi das Winkelkorrekturstiick zum 
Befestigen an dem Implantat eine Lochung ftir eine zu dem 
Innengewinde des Implantats passende Halteschraube aufweist 
und daB zum Befestigen des Aufbauteils an dem 
Winkelkorrekturstiick eine Kupplung vorgesehen ist, der en 
L&ngsachse gegeniiber der Lfingsachse der Lochung geneigt ist. 

Somit kann auch bei handelsliblichen Implantaten mit Schraubge- 
winde ein Divergenzausgleich durchgefiihrt werden, indem 
zwischen dem Implantat und dem Aufbauteil ein Winkelkorrektur- 
stiick mit entsprechendem Neigungswinkel eingefiigt wird, das 
mit einer in die Lochung eingesetzten Halteschraube an dem 
Innengewinde des Impaltats angeschraubt wird. 

Die an dem Winkelkorrekturstiick vorgesehene Kupplung kann 
dabei an das jeweils gewiinschte Aufbauteil angepaBt sein, so 
daB praktisch beliebige, handelsubliche Implantate mit 
beliebigen Auf bauteilen kambiniert werden konnen. Es besteht 
deshalb auch die Moglichkeit, bei beliebigen Implantaten immer 
denselben Aufbauteil zu verwenden. Dieser kann seinerseits 
unterschiedliche Verankerungsmoglichkeiten haben f je nachdem, 
ob eine Krone, eine Briicke Oder eine abnehmbare Prothese daran 
befestigt werden soli. 

Vorteilhaf t ist , wenn mehrere , gegeneinander austauschbare 
WinkelkorrekturstUcke vorgesehen sind, die jeweils 
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unterschiedliche Neigungswinkel zwischen der Lfegsachse der 
Lochung und der L&ngsachse der Kupplung ftir das Aufbauteil 
aufweisen. AbhStngig von der jeweiligen Lage des Implantates 
und den ttrtlichen Gegebenheiten kann dann der entsprechende 
5 Adapter gewShlt werden. Das vergleichsweise teuere Implantat 
und das Aufbauteil kflnnen dabei immer gleich bleiben. 
Gegentiber einer groflen Anzahl unterschiedlich gestalteter 
nnplantate Oder unterschiedlich gestalteter Aufbauteile mit 
Steckstiften geniigt es also, ein relativ einf aches Adapterteil 
10 in unterschiedlichen Ausftlhrungsformen zur Verfugung zu 
stellen, um die Implantate und die Aufbauteile jeweils gleich 
ausbilden zu kfinnen. 
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Eine Weiterbildung der Erfindung sieht vor, dafl die Kupplung 
15 ein Schraubgewinde, insbesondere ein Innengewinde zum 
Befestigen des Aufbauteils hat. Das Innengewinde kann dadurch 
mit einem entsprechend grofien Durchmesser versehen werden, was 
eine besonders gute Verankerung des den Zahnersatz tragenden 
Aufbauteiles ermoglicht. 

20 

Ein besonders kompakter Aufbau kann dadurch erreicht werden, 
da6 die Halteschraube in dem Boden der Kupplung ftir das 
Aufbauteil angeordnet 1st. 

25 zweakmaBigerweise sind die Beruhrungsf Ifichen von Implantat und 
Winkelkorrekturstttck so gestaltet, dafl das Winkelkorrektur- 
stack in beliebiger Drehstellung zur Langsachse der Lochung 
festlegbar ist. Das Winkelkorrekturstiick kann dann, zum 
Ausrichten des Zahnersatzes oder des Aufbauteiles bei gel8ster 

30 Halteschraube beliebig um die Langsachse der Halteschraube 
gedreht werden. 

Eine vorteilhafte Ausftihrungsform sieht vor, dafl sich die 
LSngsmittelachsen der Lochung fur die Halteschraube und die 
35 L&ngsinittelachse der Kupplung fiir das Aufbauteil in etwa in 
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der Verbindungsebene von Winkelkorrekturstiick und Aufbauteil 
schneiden. Der Zahnersatz kann dann besonders einfach 
ausgerichtet verden, da er sich belm Drehen des 
Winkelkorrekturstiickes um die Halteschraube um seinen Fufipunkt 
5 dreht und dabei nicht nach der Seite auswandert. 

Damit das Winkelkorrekturstiick beim Befestigen an dem 
Implantat und beim Anschrauben der Halteschraube nicht so 
leicht gegeniiber dem Implantat verrutschen kann, ist es 

10 zweckm&Big, wenn die aneinander anliegenden Verbindungs f lachen 
von Implantat und Winkelkorrekturstiick venigstens einen Absatz 
oder eine Stufe aufweisen, der/die vorzugsweise 
rotationssymmetrisch ausgebildet ist. Zwischen dem 
Winkelkorrekturstiick und dem Implantat entsteht dadurch eine 

15 formschltlssige Verbindung, die eine bessere Obertragung von 
auf den Zahnersatz einwirkenden SeitenkrSften auf das 
Implantat ermoglicht und dadurch die Scherbelastung der 
Halteschraube vermindert* 

20 Eine noch bessere Formschlilssigkeit kann dadurch erreicht 
werden, dafi die aneinander anliegenden Verbindungs f lichen von 
Implantat und WinkelkorrekturstQck zumindest bereichsveise 
konisch ausgebildet sind. Das Winkelkorrekturstiick wird dann 
beim Anziehen der Halteschraube automat isch gegeniiber dem 

25 Implantat zentriert. Auderdem kann die Halteschraube in der 
Hundhohle besser in die Gewindebohrung im Implantat eingesetzt 
werden. 

Nachstehend sind Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung mit ihren 
30 wesentlichen Einzelheiten anhand der Zeichnung erlSutert- 

Es zeigen in unterschiedlichen HaSstaben und zum Teil starker 
schematisiert : 
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Fig.l einen Querschnitt durch die LSngsmittelebene eines in 
den Kiefer eingesetzten Implantates zum Verankem 
eines Schneidezahnersatzes, bei dem zwischen dem den 
Zahnersatz tragenden Aufbauteil und dem Implantat ein 
Winkelkorrekturstiick vorgesehen ist, das eine 
riickseitige Anbringung der Schraubenoffnung ftlr die 
Halteschraube des Zahnersatzes ermoglicht, 

Fig. 2 einen Querschnitt durch .die Mittelebene eines an 
einem Implantat angeschraubten Winkelkorrektur- 
sttickes, in dessen Innengewinde ein Verankerungs- 
aufbau ftlr einen abnehmbaren Zahnersatz einschraubbar 
ist und bei dem die Verbindungsf l&che zwischen 
Implantat und Winkelkorrekturstttck eine rotations- 
symmetrische Stufe aufweist, 

Fig. 3 eine Darstellung Shnlich Fig, 2, wobei die 
Verbindungsf ISche zwischen Implantat und 
Winkelkorrekturstiick konisch ausgebildet ist und 

Fig. 4 ein an ein Implantat angeschraubtes winkelkorrektur- 
sttick in dessert Innengewinde ein Aufbauteil zum 
Tragen eines kCnstlichen Zahnes eingeschraubt ist. 

Eine im ganzen mit 1 bezeichnete Vorrichtung zum Verankern von 
Zahnersatz 2 weist ein Implantat 3 auf, das nach operativer 
Offnung des Zahnf leisches 4 in eine in den Kiefer 5 
eingebrachte Bohrung € eingesetzt wurde und mit dies em 
verwachsen ist (Fig.l). Das Implantat 3 hat ein Innengewinde 
7 , das durch eine im Zahnf lei sch 4 vorgesehene Sf f nung 
zugSnglich ist (Fig.l u.3) . An dem Implantat 3 ist mit einer 
Halteschraube 8 ein Winkelkorrekturstiick 9 verankert, an dem 
das den Zahnersatz 2 tragende Aufbauteil 10 mit einer Kupplung 
13 befestigt ist. Die LSngsachse 25 der Kupplung ist gegeniiber 
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der LSngsachse 24 der f ilr die Ha'lteschraube 8 vorgesehenen 
Lochung 15 geneigt. 



Das Winke lkorr ektur stuck 9 erm6glicht dadurch eine Neigung der 
5 LSngsachse 11 des Aufbauteils 10 gegenuber der Langsachse 12 
des Implantates 3 . Das Implantat 3 kann somit unter einer ftir 
die jeweilige Knochenverteilung im kiefer 5 gtinstigen Richtung 
in den Kiefer 5 eingesetzt werden und dennoch kann das 
Aufbauteil 10 und/oder der Zahnersatz 2 in die gewiinschte 
10 Richtung ausgerichtet werden, Dabei kann die Richtung des 
Aufbauteils 5 auch nachtrfiglich korrigiert werden r wenn das 
Implantat 3 bereits in den Kiefer 5 eingesetzt und mit dieseia 
fest verwachsen ist. 

15 Das Winkelkorrekturstuck 9 weist eine zu dem Aufbauteil 10 
passende Kupplung 13 auf f mit der das Aufbauteil 10 an dem 
Winkelkorrekturstuck 9 befestigt ist. Auch an der dem 
Implantat 3 zugewandten Seite des Winkelkorrekturstiickes 9 ist 
eine entsprechende Kupplung 14 ftir das Implantat 3 vorgesehen* 

20 Die Kupplungen 13, 14 sind an das jeweilige Implantat 3 
beziehungsweise das jeweilige Aufbauteil 10 angepafit, so dafi 
es mBglich ist, ein beliebiges Implantat 3 mit einem 
beliebigen Aufbauteil 10 zu kombinieren und Winkelunterschiede 
durch das Winkelkorrekturstuck 9 auszugleichen . Zur 

25 Realisierung unter schiedlicher Neigungswinkel zwischen 
Implantat 3 und Aufbauteil 10 braucht also jeweils nur das 
Winkelkorrekturstuck 9 verandert zu werden , wahr end das 
relativ teuere Implantat 3 und das Aufbauteil 10 unverSndert 
bleiben kdnnen. Somit kann mit beliebigen Implantattypen 

30 gearbeitet werden, Es kSnnen alle suprastrukturen, je nach 
prothetischen Erfordernissen, nachtrSglich gegeneinander 
getauscht werden. 

ZweckmMBigerweise sind mehrere , gegeneinander austauschbare 
35 Winkelkorr ektur stticke 9 mit jeweils unter schiedlichen 



Neigungswinkeln zwischen der L&ngsachse 24 der Lochung 15 und 
der LSngsachse 25 der Kupplung 13 fiir das Aufbauteil 10 
vorgesehen, so dafl je nach Implantier-Situation das 
entsprechende passende Winkelkorrektursttick 9 gewShlt werden 
5 kann. 

Die Kupplung 13 des WinkelkorrektursttLcks 9 weist ein 
Innengewinde 16 auf, in welches das Aufbauteil 10 mit seinem 
Aufiengewinde 17 einschraubbar ist 1 Die Lochung 15 ftlr die 

10 Halteschraube 8 ist im Boden 26 der Kupplung 13 angeordnet. 
Die Bohrung des Innengewindes 16 kann dadurch als 
EinfiihrBffnung ftlr die Halteschraube 8 genutzt werden, was 
einen besonders kompakten Aufbau des Winkelkorrekturstuckes 9 
ermoglicht. Der relativ groBe Durchmesser des Innengewindes 16 

15 ermoglicht auflerdem eine besonders gute Verankerung des den 
Zahnersatz 2 tragenden Aufbauteils 10. 

Die BertthrungsflSchen von Implantat 3 und Winkelkorrektursttick 
9 sind rotationssymmetrisch zur LSngsmittelachse der Lochung 
20 15 bzw. des Innengewindes 7 ausgebildet und das Innengewinde 7 
ist mittig zur Langsmittelachse 12 angeordnet. Das 
Winkelkorrektursttick 9 kann dadurch in beliebigen Richtungen 
urn die LSngsmittelachse 12 des Implant at es 3 gedreht und 
festgelegt werden* 

25 

Die Langsmittelachsen 24 der Lochung 15 ftir die Halteschraube 
8 und die LSngsmittelachse 11 des Aufbauteils 10 schneiden 
sich etwa in Verbindungsebene 18 von Winkelkorrektursttick 9 
und Aufbauteil 10. Beim Ausrichten des Winkelkorrekturstuckes 

30 9 dreht sich dadurch das Aufbauteil 10 urn seinen FuBpunkt 19, 
ohne dabei seitlich auszuweichen. Das Aufbauteil 10 und ein 
eventuell von diesem getragener ktinstlicher Zahn kttnnen 
dadurch auf der stelle gedreht werden, was ein besonder 
einf aches Ausrichten der des Zahnes und/ Oder des Aufbauteiles 

35 10 ermoglicht. 
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Die Verbindungsflachen von Implant at 3 unci Winkelkorrektur- 
stiick 9 kBnnen einen rotationssymmetrischen Absatz oder eine 
Stufe 20 aufweisen (Fig. 2). Das Winkelkorrektursttick 9 kann 
dann beim Einschrauben der Halteschraube 8 nicht so leicht 
5 gegenttber dem Implantat 3 verrutschen, venn die Halteschraube 
in der relativ engen MundhBhle in das Implantat eingeschraubt 
wird. AuBerdem bewirkt die Stufe 20 eine formschliissige 
Verbindung zwischen Implantat 3 und Winkelkorrekturstiick 9, 
die seitlich auf den Zahnersatz 2 oder das Aufbauteil 10 

10 einwirkende KrSfte auf das Implantat 3 Qbertragen kann und 
dadurch die auf dei Halteschraube 8 ausgetlbten Scherkr&fte 
vermindert . In Fig* 3 ist die Verbindungsf lSche zwischen 
Winkelkorrekturstfick 10 und Implantat 3 konisch ausgebildet. 
Die Halteschraube 8 kann dann besonders gut in die 

15 Gewindebohrung im Implantat 3 eingesetzt werden und das 
Winkelkorrekturstttck ist gegentiber dem Implantat 3 noch besser 
zentriert. 

In den Figuren 2 und 4 sind unterschiedlich ausgebildete 
20 Aufbauteile 10 zu erkennen, wobei das in Fig. 2 gezeigte 
Aufbauteil 10 ein Verankerungsaufbau 21 zum Befestigen einer 
Zahnprothese aufweist, wahrend an dem Aufbauteil 10 gemSB 
Fig* 4 beispielsweise ein kttnstlicher Zahn befestigt werden 
kann. Hierzu weist das Aufbauteil 10 eine Gewindebohrung 22 
25 auf, em der der kiinstliche Zahn mit einer Halteschraube 23 
verankert werden kann (Fig.l). 



30 Ansprtiche 
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Anspruche 

Vorrichtung zum Verankern von Zahnersatz (2) am Kiefer 
(3), mit einem in den Kiefer einsetzbaren Implantat mit 
Innengewinde und einem nachtr&glich daran befestigbaren, 
den eigentlichen Zahnersatz tragenden Aufbauteil, dadurch 
gekennzeichnet, dafi zwischen dem Implantat (3) und dem 
Aufbauteil (10) ein Winkelkorrektursttick (9) vorgesehen 
ist, das eine Neigung des Aufbauteiles (10) gegenllber dem 
Implantat (3) ermSglicht, dafi das Winkelkorrektursttick (9) 
zum Befestigen an dem Implantat (3) eine Lochung (15) fiir 
eine zu dem Innengewinde (7) des Implantats (3) passende 
Halteschraube (8) aufweist und daB zum Befestigen des 
Aufbauteiles (10) an dem Winkelkorrektursttick (9) eine 
Kupplung ( 13 ) vorgesehen ist , deren LSngsachse ( 25 ) 
gegenllber der LSngsachse (24) der Lochung (15) geneigt 
ist* 

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
mehrere, gegeneinander austauschbare Winkelkorrekturstticke 
(9) vorgesehen sind, die jeweils unterschiedliche 
Neigungsvinkel zwischen der L&ngsachse (24) der Lochung 
(15) und der LSngsachse (25) der Kupplung (13) fttr das 
Aufbauteil (10) aufweisen. 

Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Kupplung (13) des Winkel- 
korrekturstiickes (9) ein Schraubgewinde , insbesondere ein 
Innengewinde (16) zum Befestigen des Aufbauteils (10) hat. 
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4. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Lochung (15) fiir die Halteschraube 
(8) in dem Boden (26) der Kupplung ftir das Aufbauteil (10) 
angeordnet ist. 

5 

5. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB die BertihrungsflSchen von Implantat 
(3) und Winkelkorrektursttick (9) so gestaltet sind f daB 
das Winkelkorrektursttick (9) in beliebiger Dehstellung zur 

10 Lftngsachse (24) der Lochung (15) festlegbar ist* 

6 . Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 5 , dadurch 
gekennzeichnet, daB sich die LSngsmittelachse (24) der 
Lochung (15) fiir die Halteschraube (8) und die 

15 LSngsmittelachse (25) der Kupplung fiir das des Aufbauteil 

(10) etwa in der Verbindungsebene (18) von 
Winkelkorrektursttick (9) und Aufbauteil (10) schneiden. 

7. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 6, dadurch 
2 0 gekennz e ichnet , dafl die ane inander anliegenden 

Verbindungsfl&chen von Implantat (3) und Winkelkorrektur- 
sttick (9) wenigstens einen Absatz oder eine Stufe (20) 
aufweisen, der/die vorzugsweise rotationssymmetrisch 
ausgebildet ist. 

25 

8. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB die aneinander anliegenden 
Verbindungsfiachen von Implantat (3) und Winkelkorrektur- 
sttick (9) zumindest bereichsweise konisch ausgebildet sind 

30 und insbesondere am Implantat (3) ein Innenkonus 

vorgesehen ist. 




• • a 



